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Prufungsantrag gern. § 44 PatG ist gestellt 

(3) Bedienvorrichtung mit einer Handhabe rnit mindestens zwei Verstellfreiheitsgraden 
(§) Bei einer Bedienvorrichtung mit einer Handhabe mit 7 9 

mindestens zwei Verstellfreiheitsgraden, bei der die Stel- 

lung der Handhabe unter Einwirkung einer manuellen Be- 

tatigungskraft veranderbar ist und bei der die Handhabe 

uber mindestens eine Art einer haptischen Ruckmeldung 

in Form von auf die Handhabe wirkenden veranderbaren 

Kraften und/oder Drehmomenten verfugt, ist vorgesehen, 

daS die Handhabe (1) in Abhangigkeit ihrer Ist-Position 

mittels mindestens eines Reglers (9) und mindestens ei- 

nes Antriebselementes (3) auf eine Soli position beweg- 

bar ist, wobei die auf die Handhabe wirkende Kraft und/ 

oder das auf die Handhabe (1) wirkende Drehmoment in 

Abhangigkeit der Ist-Position modu lie rbar sind. 
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Beschreibung 



Die Erfindung betrifft eine Bedienvorrichtung mit einer 
Handhabe mit mindestens zwei Verstel1freiheitsgraden, f bei 
der die Stellung der Handhabe unter Einwirkung einer Beta- 
ugungskraft veranderbar ist. Aus dem Stand der Technik 
sind beispielsweise sogenannte Joysticks bekannt, bei denen 
eine Handhabe in Form beispielsweise eines Steuerknuppels 
um eine X-Achse und urn eine Y-Achse schwenkbar ist. 
Weiterhin sindBedienvorrichtungen bekannt, bei denen eine 
Handhabe innerhalb einer Ebene verschiebbar angeordnet 
ist. SchlieBlich sind Joysticks bekannt, die uber mindestens 
eine Art der haptischen Ruckmeldung in Form von auf die 
Handhabe wirkenden veranderbaren Kraften verfiigen. Um 
zu verhindern, daB diese Joysticks ungewollt Eigenbewe- 
gungen ausfuhren, wenn sie nicht von einer Hand einer Be- 
dienperson festgehalten werden, sind zusatzliche Sensorele- 
mcntc vorhandcn, die das Vorhandcnscin bzw. Fchlcn der 
Hand einer Bedienperson feststellen und den Steuerknuppel 
beim Fehlen der Hand in eine Gnindposition.bringen. . 

Aufgabe der Erfindung ist es daher eine Bedienvorrich- 
tung anzugeben, bei der- auf zusatzliche Sensoren zum Fest- 
stellen des Vorhandenseins einer Hand an der Handhabe 
bzw. Umgreifen einer Handhabe mittels einer Hand verzich- 
tel werden kann. v - ^ / .i • ; 

Diese Aufgabe wird dadurch geldst, daB die Handhabe in 
Abhangigkeit, der Ist-Position mittels wenigstens eines Reg- 
lers und mindestens eines Antriebsejementes auf eine. Soil- 
position bewegbar ist, wobei die auf die Handhabe wirkende 
Kraft und/oder das auf die Handhabe wirkende Drehmor 
ment in Abhangigkeit der Ist-Position modulierbar ist. 

Die Erfindung hat den Vorteil, daB die Handhabe nach 
dem Entfernen der Hand der Bedienperson mehrere ver- 
schiedene Positionen einnehmen kann in Abhangigkeit der 
letzten Position, auf der sie sich vor dem Loslassen durch 
die Bedienperson befunden hat. 

Eine Moglichkeit, das die auf die Handhabe wirkende 
. Kraft und/oder Drehmoment zu modulieren ist die ? daB die 
auf die Handhabe wirkende Kraft und/oder das auf die 
Handhabe wirkende Drehmoment mittels einer Krafttabelle 
und/oder Drehmomenttabelle in Abhangigkeit der Ist-Posi- 
tion begrenzbar ist. Hierdurch lassen sich in einfacher Weise 
unterschiedliche haptische Riickmeldungen an die Bedien- 
person durch die Handhabe realisieren. 

Dadurch, daB fur jeden Verstellfreiheitsgrad eine separate 
Regelung vorhanden ist, laBt sich die Regelung einfach rea- 
lisieren. - 

Durch eine axiale Bewegung der Handhabe laBt sich ins- 
besondere eine Auswahlfunktion fur eine mittels der Hand- 
habe angewahlten Funktion einfach und fur die Bedienper- 
son logisch ausgestalten. 

Die Auswahlfunktion kann auch durch andere Eingabe- 
vorrichtungen, wie beispielsweise Taster, die vorzugs weise 
in der Nahe der Handhabe angeordnet sind, ausgelost wer- 
den. 

Durch eine Anzeige, auf der die mittels der Handhabe an- 
zuwahlenden Funktionsgruppen, Funktionen und/oder 
Funktionswerte darstellbar sind, erhalt die Bedienperson 
auch eine visuelle Ruckmeldung iiber die mittels der Hand- 
habe gerade ausgefuhrte Einstellung. 

Durch besonders ausgepragte haptische Riickmeldungen 
uber bestimmte Funktionsgruppen, Funktionen und/oder 
Funktionswerte kann die Bedienperson davor gewarnt wer- 
den, die angewahke Funktion auch auszuwahlen, z. B. bei 
cincr Funktion zum Loschcn von Datcn wic z. B. bei 
Adressbucheinlriigen. 

Bei der Darstellung beispielsweise einer Land- oder See- 
karte auf der Anzeige kann der Drehmomentverlauf einer 



Handhabe derart ausgestaliet sein, daB dann, wenn eine An- 
zeigemarke, die miuels der Handhabe uber die Anzeige ge- 
steuert wird, in die Nahe eines besonderen Punktes gelangt, 
die Handhabe auf eine dem geographiscHen Punkt entspre- 

5 chende Position geregeH wird und so bei der Bedienperson 
der Eindruck entsteht, als werde die Anzeigemarke auf den 
geographischen Punkt und die Handhabe auf eine dem geo- 
graphischen Punkt entsprechende Position gezogen. 

Durch eine akustische Ruckmeldung kann die Bedienbar- 

10 keit weiter verbessert werden. So konnen beispielsweise 
Einzeltone, Tonfolgen oder gesprochene Wqrte Verwendung 
finden. 

Wenn die Bedienyorrichtung nicht in der Lage ist, die 
Eingaben der Bedienperson zu verarbeiten, kann dies der 
15 Bedienperson durch eine spezielle Haptik der Handhabe 
mitgeteilt und dadurch Fehlbedienungen vermieden werden. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand der Figuren fur 
: cin Ausfuhrungsbcispicl nahcr crlautcrt. 
Es zeigen: 

20 Fig. 1 Ein ^ejspiel einer erfindurigsgemaBen Bedienvor- 
richtung. . , . I 

Fig. 2 Den beispielhaften idealen Drehmomentverlauf in 
einer Ebene fur ein rastendes Verhalten einer Handhabe der 
J erfindungsgemaBen Bedienvorrichtung. 

25, . Fig. 3. Ein iiibgliches Blockschaltbild des Regelkreises 
fur eine Bewegungsrichtung eines erfindungsgeniaften Aus- 
fuhrungsbeispiels aus Fig. 1 . 

Fig. 4 Ein Bei spiel eines Winkelverlaufs' und Drehnio- 
mentyerlaufs des Blockschaltbilds aus Fig. 3. 

30 Fig. 5*Ein Ausfuhrungsneispiel des Inhalts einer Anzeige 
eines Ausfuhraingsbeispiels eines erfindungsgemaBen Be- 
. diensystems. \ , > , 

Fig. 6 und 7 Weitere Beispiele einer Anzeige. 

Fig. 8 Ein Beispiel einer auf ejner Anzeige dargestellten 

35 Landkarte. , 

Eine in Fig. 1 schematisch dargestellte Handhabe 1 eines 
Joysticks 2 laBt sich um eine X-Achse und eine Y-Achse 
drehen. Durch eine Bewegung der Handhabe 1 in deren 
axialer Richtung (in der dargestellten senkrechten Stellung 

40 entspricht dies der dargestellten Z-Achse) ist beispielsweise 
eine nicht dargestellte Ausloseeinheit, wie beispielsweise 
eine Taste, betatigbar. Zwei Antriebselemente 3, 4 konnen 
jeweils ein Drehmomenl M D x, Mdy um die X-Achse bzw. 
Y-Achse an der Handhabe 1 erzeugen. Eine Recheneinheit 5 

45 kann durch eine entsprechende Ahsteuerung der Antriebs- 
elemente 3, .4 verschiedene Drehmomentyerlaufe der Hand- 
habe 1 realisieren, so daB eine Bedienperson verschiedene 
haptische Riickmeldungen erfuhlen kann. Der in Fig. 2 bei- 
spielhaft dargestellte Drehmomentverlauf, beispielsweise 

50 einer Drehung der Handhabe 1 um die X-Achse, stellt gleich 
groBe Rasten dar. Sofern sich die Handhabe 1 beispielsweise 
im Winkelbereich zwischen a und c befindet, wird sie ohne 
auBere Krafteinwirkung durch das Antriebselement 3 in die 
Posiuon b bewegt. In den Winkelbereichen c-e bzw. e-g 

55 wird die Handhabe 1 ohne auBere Krafteinwirkung entspre- 
chend auf die Position d bzw. f bewegt. Wenn eine Bedien- 
person die Handhabe von Position b ausgehend in positiver 
Richtung bewegt, erzeugt das Antriebselement 3 zunachst 
ein Drehnioment M DX , das der Bewegung entgegengesetzt 

60 ist, so daB die Bedienperson eine immer groBer werdende 
Kraft aufwenden muB, um die Bewegung fortzusetzen. Wird 
die Handhabe 1 uber den Punkt c bewegt, erzeugt das An- 
triebselement 3 ein Drehmoment, welches in die Bewe- 
gungsrichtung wirkt, so daB die Handhabe 1 auf den Punkt d 

65 gczogen wird: cs entsteht bei der Bedienperson cin Gcfuhl 
einer Raste beim Punkt d. Durch unterschiedlich geformte 
Drehniomentverlaufe konnen auch verschieden wahrnehm- 
bare Raststufen(beispiels weise sanft, weich, hart) nachge- 
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bildet werden. 

Figi 3 zeigt eine Ausgestaltung des erfindungsgemaBen 
Regelkreises am Beispiel des Antriebselementes 3: Der/Re- 
gelkreis urnfaBt den Joystick 2 mit der Handhabe 1, eine 
Winkelerfassungseinrichtung \6 r eine Sollposilionsvorgabe- 5 
einrichtung 7, einen Addierer 8, einen Regler 9, eine Dreh- 
momenttabelle 10 urid das Antriebselement 3. Die Winkel- 
erfassungseinrichtung 6erfa6tdie SteLlung der Handhabe 1. 
Die Sollposilionsvorgabeeinrichtung 7 ermittelt entspre- 
chend der Position der Handhabe 1 und des vorgegebenen 10 
Drehmomentverlaufes (beispielsweise des Drehmomentver- 
laufs aus Fig. 2) die Sollposilion der Handhabe 1. Die vor- 
gegebenen Drehmornentverlaufe konnen je nach der gerade 
ausgefuhrten Bedienaufgabe variieren, urn die Bedienper- 
son uber die derzeitige Funktion zu informieren. Im Addie- 15 
rer K wird die Regeldifferenz zwischen der Ist-Position und 
der Sollposilion gebiidet und an den Regler 9 gegeben, der 
eine enLsprcchcndc StellgroBe ermittelt. Dicsc StellgroBe 
wird mit der Drehmomenttabelle 10, in der beispielsweise 
der in Fig. 2 dargcstellte Drehrriomentverlauf abgespeichert 20 
isi. vergliehen. Sofcrn die StellgroBe groBer als .der Wert der 
Drchniomc'nliuhcHc 10 is!, wird sie auf den Wert D der 
DrehmonienUabelle begrenzt, ansonsten wird mit der unver- 
anderien. Siclli!roL>e. R das Antriebselement 3 angesteuert 
und an der Hainlhape 1 ein enlsprechendes DrehinoiiienL 25 
M| >y cr/cuiii. . ' 

Den /ciilichen Verluuf der Regeldifferenz und der.modu- 
lienen SicllgroLn: S /eigt Khi 4 am Beispiel einer Regelung 
auf eine.Soll|A»siiion. /.uhachsi befindet sich die Handhabe 1 
zum /.eilpuhkt I,, auf einer Soli position ipsoli* pann wird die 30 
Handhabe 1 /.imi '/cilpunki \\ von einer Bedienperson um 
den Winkel Alp ausgelenk! und es cntsteht eine Regeldiffe- 
renz A zum '/cilpunki 12. Daiiach wird die Handhabe 1 von 
der Bedienperson losgelassend 0- ' V 

Der Regler reagiert aul" die Regeldifferenz A mit der Stell- 35 
groBe R. Die Drehniomenlkurve D. die in der Tabelle 10 ab- 
gelegt ist, modulieri b/.w. begrenzt den Wert der StellgroBe 
R aul* ihren Wert, sofcrn dieser betragsmaBig kleiner ist als 
der Weri der SiellgroBe R. So wird das Antriebselement 3 in 
den Bcrcichen zwischen den Xeiipunkten t t bis t 3 und bis 40 
t5 mit dem Wen der Drehmomenlkurve D angesteuert. Wah- 
rend der ubrigen Zcit slcucrt die StellgroBe R unverandert 
das Antriebselement 3 an. 

Die Regelung fur das Anlriebselement 4 ist identisch auf- 
gebaut. Es konnen mine Is der Antriebselemerite 3 und 4 45 
auch zusanimengesetzte : Drehmornentverlaufe erzeugt wer- 
den. Die Regler 9, Drehmomenttabellen 10 und die Sollpo- 
sitionsvorgabeeinrichtung 7 konnen durch die Rechenein- 
heit 5 realisiert scin. . 

Eine nioglichc Darstellung einer zusatzlich vorhandenen 50 
Anzeige 11 zeigi Fig. 5. Es sind 5 verschiedene Funktionen 
F1-F5 anwahlbar, wobei mit tels des Drehens der Handhabe 
1 urn die X-Achse die nachsthohere oder nachsttiefere 
Funktion angewahlt wird. Die Darstellung der gerade ange- 
w ah lien Funktion kann beispielsweise durch eine veranderte 55 
Farbdarstellung der angewahlten Funktion erfolgen. Das 
Umschalien auf die nachste Funktion ist durch einen Dreh- 
momentv'erlauf wie in Fig. 2 durch fuhlbare Rasten wahr- 
nehnibar, wobei jeder Funktion F1-F5 eine Raste zugeord- 
net ist. Die angewahlten Funklionen sind beispielsweise ent- 60 
weder durch eine Drehung der Handhabe 1 um die X-Achse 
oder eine Bewegung der Handhabe in deren axialer Rich- 
tung auswahlbar. Die Auswahl kann auch durch ein auf der 
Handhabe 1 oder deren Nahe angeordnetes, nicht dargestell- 
tcs Auswahlclcmcnt, beispielsweise cincn Taster erfolgen. 65 
Bei einer Anwahlmoglichkeit von nur zwei Funktionen, wie 
in Fig. 6 dargestellt sind entsprechend nur 2 Rastpunkle 
nachgebildet. Bei dem in Fig. 7 dargestellten Menu besteht 



durch die Funktion F6 die Moglichkeit, dieses Menu zu ver- 
1 as sen. Sofern die Funktion F6 angewahlt ist, laBt sich dies 
beispielsweise durch eine besondere Haptik der Handhabe 
l 1; beispielsweise der Nachbildung eines Ruttelns, darstel- 

len.,;.' " 

Sofern die Funktion Fl angewahlt und ausgewahlt wurde, 
wird auf der Anzeige 11 eine in Fig. 8 gezeigte Landkarte 
dargestellt. Ein Cursor bzw. eine Anzeigemarke 12 ist mit- 
tels der Handhabe 1 uber die Anzeige 11 steuerbar, bei- 
spielsweise bewegt sich die Anzeigemarke 12 bei Drehung 
der Handhabe 1 um die X-Achse in vertikaler Richtung und 
bei Drehung der Handhabe 1 um die Y-Achse in horizontaler 
Richtung. Wehn die Anzeigemarke 12 in die Nahe besonde- 
rer Punkte 13, beispielsweise eines Hotels, eines Flughafens 
oder eines Bahnhofs gelarigL, wird ein Drehmoment erzeugt, 
dessen Richtung der Richtung der Anzeigemarke zu dem 
besdnderen Punkt entspricht, so daB eine Bedienperson das 
Gcfuhl vcrmittclt bckomrrit, daB die Anzeigemarke 12 auf 
den besonderen Punkt 13 gezogen wird. Der • besondere 
Punkt 13 kann dann durch eiri Bewegen der Handhabe 1 in 
deren axialer Richtung oder durch das Betatigeh eines sepa- 
rateh Tasters ausgewahlt werden. So kann beispielsweise 
das Ziel fur ein im Kraftfahrzeu^ befiridliches^ Navigations- 
system eingegeben werden: Es : ist haiurlich auch inoglich, 
jeden anderen Punkl auf der Landkarte 'durch ein entspre- 
cherides Bewegen der 1 -Anzeigemarke' 12 auf den entspre- 
chenden Punkt anzuwalileh uhd in der vorbesehriebenen Art 
und Weise aiiszuwahleri. Statt einer Land-' oder Seekarte 
kann auf cler Anzeige jedef denkbare Gfeg'ensfanld dargestellt 
werden und jeder Punkt der f Anzeige ausgewahlt werden. So 
kann beispielsweise eine tedhnische Zeichnung dargestellt 
werden. ■■■>■.> i , 

Paten thn spriiche ■ ' 1 

1. Bedienvorrichtung rhit einer Handhabe mil minde- 
stens zwei Verstellfreiheitsgraden, bei der die Stellung 
der Handhabe uhter Einwirkung einer manuellen Beta- 
tigungskraft veranderbar ist und bei der die Handhabe 
uber mindestens eine Art einer haplischen Riickmel- 
dung in Form von auf die Handhabe wirkenden veran- 
derbaren Kraften und/oder Drehmomenten verfiigt, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Handhabe (1) in Ab- 
hangigkeit ihrer Ist-Position mittels mindestens eines 
Reglers (9) und mindestens eines Antriebselementes 
(3) auf eine Sollposilion (<psoti) bewegbar ist, wobei die 
auf die Handhabe wirkende Kraft und/oder das auf die 
Handhabe (1) wirkende Drehmoment (M DX ^ M DY ) in 
Abhangigkeit der Ist-Position modulierbar sind. 

2. Bedienvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die auf die Handhabe (1) wirkende 
Kraft und/oder das auf die Handhabe (1) wirkende 
Drehmoment (Mdx, Mqy) mittels einer Krafttabelle 
und/oder Drehmomenttabelle (10) in Abhangigkeit der 
Ist-Position begrenzbar ist. 

3. Bedienvorrichtung nach einem der vorstehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB fur jeden 
Verstellfreiheitsgrad eine separate Regelung vorhanden 
ist. 

4. Bedienvorrichiung nach einem der vorstehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die Hand- 
habe (1) drei Versiellfreiheitsgrade aufweist. 

5. Bedienvorrichtung nach Anspruch 4 ? dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Handhabe (1) in axialer Rich- 
tung bewegbar ist. 

6. Bedienvorrichtung nach Anspruch 5, dadurch ge- 
kennzeichnet. daB bei axialer Bewegung der Handhabe 
(1) haptische Ruckmeldungen erzeugt werden. 
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7. Bedienvorrichtung nach einem der vorstehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB sie eine An- 
zeige (11) aufweist, auf der mittels der Handhabe (1) 
anwahlbare Funktionsgruppen, Funktionen (Fl bis F6) 
und Funktionswerte darstellbar sind. 4 ! ■ 5 

8. Bedienvorrichtung nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB fur jede auf der Anzeige (11) darge- 
stellte Funktionsgruppe, Funktion (Fl bis F6) und/oder 
jeden Funktioriswert eine haptische Ruckmeldung der 
Handhabe(l) vorgesehen ist. 10 

9. Bedienvorrichtung nach Anspruch 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB bei der Anwahl von gleichzeitig auf 
der Anzeige (11) dargestellten Funktionsgruppen, 
Funktionen (Fl bis F6) und/oder Funktionswerten be- 
stimmte Funktionsgruppen, Funktionen (Fl bis F6) 15 
und/oder Funktionswerte eine besonders ausgepragte 
haptische Ruckmeldung aufweisen. 

10. Bedienvorrichtung nach cincm der Anspriiche 
7-9, dadurch gekennzeichnet, daB ein Gegenstand auf 
der Anzeige (11) darstellbar ist und ein Punkt auf dem 20 
Gegenstand mittels einer durch die Handhabe (1) steu- 
erbaren Anzeigemarke (12) anwahlbar ist: 

1 1 . Bedienvorrichtung nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB eine Land- oder Seekarte auf der 
Anzeige (11) darstellbar ist und Punkle auf der Land- 25 
oder Seekarte mittels einer durch die Handhabe (1) 
steuerbareri Anzeigemarke (12) anwahlbar sind. 

12. Bedienvorrichtung nach Anspruch 10 oder 11, da- 
durch gekennzeichjiet, daB bestimmten Punkten (13) 
besondere haptische Ruckmeldungen zugeordnet sind. 30 

13. Bedienvorrichtung nach Anspruch 12, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Anzeigemarke (12) zu den be- 
stimmten Punkten (13) liingezogen wird und daB die 
Handhabe (1) einen entsprechenden Drehmornentver- _ 
lauf aufweist, • t ' 35 

14. Bedienvorrichtung nach einem der Anspriiche 
7-13, dadurch gekennzeichnet, daB auf der Anzeige 
(11) Seiten mit AdreBbucheintragen darstellbar sind 
und bei einem Wechsel der jeweiligen Seiten die Hand- 
habe (1) eine haptische Ruckmeldung abgibt. 40 

15. Bedienvorrichtung nach einem der Anspriiche 
7-13, dadurch gekennzeichnet, daB die angewahlten 
Funktionsgruppen, Funktionen (Fl bis F6) und/oder 
Funktionswerte durch eine Auslosevorrichtung, bei- 
spielsweise einen Taster, auswahlbar sind. 45 

16. Bedienvorrichtung nach Anspruch 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Taster auf oder neben der Hand- 
habe (1) angeordnet ist. 

17. Bedienvorrichtung nach Anspruch 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Taster durch ein Driicken der 50 
Handhabe (1) betatigbar ist. 

18. Bedienvorrichtung nach einem der Anspriiche 
15-17, dadurch gekennzeichnet, daB zusatzliche Ta- 
sten zur direkten An- und/oder Auswahl bestiirtmter 
Funktionsgruppen, Funktionen (Fl bis F6) und/oder 55 
Funktionswerte vorhanden sind. 

19. Bedienvorrichtung nach einem der vorstehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die Hand- 
habe (1) eine spezielle Haptik aufweist, wenn die Be- 
dienvorrichtung nicht in der Lage ist, die Eingaben der 60 
Bedienpersonen zu verarbeiten. 

20. Bedienvorrichtung nach einem der vorstehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die auf die 
Handhabe wirkenden Kraft- und/oder Drehmonient- 
vcrlaufc so ausgcwahlt sind, daB cine Krcisbahn cr- 65 
fiihlbar ist. 

21. Bedienvorrichtung nach einem der vorstehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die auf die 
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Handhabe wirkenden Kraft- und/oder Drehmoment- 
verlaufe so ausgewahlt sind, daB eine beliebige Bahn 
erfuhlbar ist. 

22. Bedienvorrichtung nach einem der vorstehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB durch die 
Stellung der Handhabe (1) wahrend einer Mindest- 
dauer in einer bestimmten Position eine Auto-Repeat- 
Funktion auslosbar ist und eine derartige Auslosung 
der Bedienperson haptisch mitgeteiit wird. 

23. Bedienvorrichtung nach Anspruch 22, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB eine derartige Auslosung der Be- 
dienperson durch ein bzw. ein sich in verschiedene 
Richtungen andemdes Kraft- und/oder Drehmomenl 
haptisch mitgeteiit wird. 

24. Bedienvorrichtung nach einem der vorstehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Betrag 

* ' des Kraft- und/oder Drehmomentverlaufs durch. die 
Bedienperson mit cincm Faktor vcrschbar ist und so 
eine individuelle Anpassung moglich ist 

25. Bedienvorrichtung nach einem "der vorstehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB durch die Be- 
dienvorrichtung zusatzliche akustische Ruckmeldun- 
gen ausgegeben werden. 
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